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規格

通用控制盒｜型號 OSA-E-BOX
E-BOX應用於各種感知設備間的連接及相互傳遞
，是整合與共享資訊的控制設備。

 Generic
Control Box

E-BOX 設備能經由連接 1~3個感知設備，將設備
資訊經由CAN 的相互串聯，轉成LED、蜂鳴器 和
RS232等之警示功能輸出，本產品功能強大、擴
展性高、安裝簡單、軟體操作方便、可靠性高。
E-BOX 設備也能配合客戶需求進行配套系統整合
之銷售，並可協助客戶進行軟體設定，再轉輸出
燈光、聲音之警示訊號。

OSA-E-BOX 可將感知設備或豪米波雷達等 與
ADAS、DMS、4CH/8CH 行車輔助系統等影像
設備進行相關融合。 也能透過 CAN輸入車速、方
向燈、倒車等訊號等 或 輸入月台間之閘門自動 開
/關門訊號 或 工程特殊車輛的剎車控制等訊號，
將各設備間做相互傳遞、串聯之應用。

尺寸圖

OSA-E-BOX







OSA-E-BOX 可將感知設備或豪米波雷達等與 ADAS、DMS、4CH/8CH 行車輔助系
統等影像設備進行相關融合。也能透過 CAN 輸入車速、方向燈、倒車等訊號等，或
輸入月台間之閘門自動開/關門訊號，或工程特殊車輛的剎車控制等訊號，將各設備
間做相互傳遞、串聯之應用。

E-BOX 通 用 控 制 盒

智慧城市‧移動安全載具‧保護設備商
感測、控制、互連雲端 整合應用。

應用範例

OSA-E-BOX



月台閘門 開/關 控制系統

智慧城市‧移動安全載具‧保護設備商
感測、控制、互連雲端 整合應用。

OSA-E-BOXOSA-RACS-24KS

本系統包含 2 個毫米波偵測雷達和 1 個 E-BOX 通用控制盒。
E-BOX 整合輸入/輸出信號接口，包括：CANbus 輸入輸出 / GPIO / 2 個繼電器 / 
RS232.....等。
這套特殊的應用系統，經由客製微調毫米波雷達，達到可以檢測到列車廂體與月台門
之間距最小 25~30 公分，在非常短的距離下，可通過 E-BOX 上的 RS-232 接口不間
斷的輸出數據到月台門的 PLC 控制器上，作開關月台閘門的控制應用，確保乘客安全
及防止落軌意外。

應用範例
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毫米波雷達 型號 OSA-UWLM-24SS
毫米波雷達利用無線電波使人、汽車等。

它是一種小型傳感器，可以測量物體的位置和速度。

用於水/液位檢測

適用於檢測水位和液位的24GHz頻段毫米波雷達。

通過將雷達垂直朝向水面固定和照射，可以以非接

觸方式測量到水面的距離。它可以通過與我們的系

統結合立即安裝。

型號  OSA-UWLM-24SS

【應用實例1】

港水位波高測量系統概述
雷達固定在橋樑或供水系統上，垂直向水面照射。可同時測量水位和波高。

當波高超過閾值時，分兩階段發出警告和警報，支持受天氣影響的河流、海

洋等工地的安全管理。 ※接收端機器和發射端機器都需要電源。

檢測距離

距離精度

輸出格式

尺寸

重量

輸入電源

工作溫度

防水性能

頻率

雷達角

型式

功耗

照 射 圖 構 造 圖

※產品外觀和規格如有更改，恕不另行通知。

航 銓 科 技 股 份 有 限 公 司 Hang quan technology co.,ltd.

242新北市新莊區思源路593巷6弄14號1樓 TEL. +886-2-2222-8099
w w w . o s a b e s t . c o m
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智慧城市‧移動安全載具‧保護設備商
感測、控制、互連雲端 整合應用。

航銓科技
榮獲2023年系統整合輸出獎

範圍 40 m (Max.)

盲區 50 mm (從天線的底部)

準確度 ± 10 mm

分辨率 ± 3 mm

連接器 M12 (防水、防塵)

輸出 RS-485 (Modbus RTU)

電源 5~24VDC (建議值 12VDC)

頻率 24~24.5 GHz

EM 吊桿角度 FOV 8°×8°

工作溫度 -45 ~ +85℃

封裝 塑膠

IEC 入口保護 IP68

尺寸
(直徑，高度)

Ø74mm × 71mm

重量 215g

產品尺寸

4. 托架孔

3. 壓力閥

2. 4pin 防水接頭

1. 雷達鏡片
功能

產品規格

功能

● 多合一設計、低電源
● 容易安裝和維護
● 輕量化、符合 IP68 防水、防塵標準
● Modbus 資料輸出採工業標準 RS485 介面
● 量測精確度 :±10 mm

水 位 偵 測 系 統

OSA-24G-WLM40P 測距雷達採用24G毫米波FMCW模式，1T：1R天線技術。

它取代傳統的毫米波 PCB 陣列天線設計，OSA-24G-WLM40P 特殊設計的可換焦

距鏡片，可強制將雷達波的視角縮小到水平 8°, 垂直 8°，同時還可達到工業應用的 

±10mm 範圍測量精度。



     

OSA-TB100-LTE 通訊模組主要功能

● 提供 4G WAN 連接。

● 支援雙 SIM 給多餘的無線 WAN 連接。

● 提供一個乙太網路埠給全面的局域網連接。

● 搭配 802.11b/g/n 1T1R 無線功能可簡單

的連接 WLAN。

● 提供一個 RS232/RS485 序列埠，可用於

控制傳統的序列式設備或 Modbus 設備。

● 支援強大的遠端或本地管理來監控網絡。

● 金屬機身設計，堅固且易於安裝，適用於

工業物聯網應用。

WLM 雷達架構圖和 OSA-TB100-LTE 模組功能指南

即時資料 v : 規範化和警示網站 UI

水 位 偵 測 系 統



AIoT 雲端系統管理平台

智慧城市‧移動安全載具‧保護設備商
感測、控制、互連雲端 整合應用。

Powered by AWS.

DashBoard
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● 雲端系統
■ 採用 AWS 雲端管理方案
■ 降低管理成本和硬體維護運作成本

■ 標準化管理能力、提高資安等級、
市場認同、穩定性高

● DashBoard 資料顯示
■ 感應器資料上傳格式支援 JSON, HTTP Post / Get 

資料格式
■ 結合各式 UI 元件顯示以及 Google Map 電子地圖

■ 以資料表格、圖表顯示統計分析結果
■ 可透過 Line、E-Mail 主動通知相關訊息



毫米波雷達水位波高測量系統

使用24GHz頻段毫米波雷達的水位波高測量系統，通過將雷達固定在橋樑或供水設施
上並垂直照射水面，能夠以非接觸方式測量水位和波高。測量數據可以通過無線單元
發送到電腦，並且可以從遠端監控檢查現場情況。當水位波高超過臨界值時，分兩階
段發出警告和警報，支持受天氣影響的河流、海洋等工地的安全管理。

系統概要

水位波高測量系統主要特點

● 可測量水位空高距離17M

● 雷達不受天候影響，可24小時作遠端監控

● 由於非接觸式，能降低破損和丟失的風險

● 易於安裝在橋梁和供水設施上

● 量測精度可達±20mm

發射機端

臨界閥值

接收機端

無線傳輸部

零點基準參考

無線LAN
無線傳輸部

顯示用PC

測量數據data

毫米波雷達
OSA-UWLM-24SS

當前水位

用無線系統實現遠程監控
通過將雷達固定橋梁或供水設施上並垂直朝向水面照射，能夠以非接觸方式測量水位波高數據。
無線單元傳輸到電腦，可遠端監測水位。

※接收機端和發射機端都需要電源供應。

智慧城市‧移動安全載具‧保護設備商
感測、控制、互連雲端 整合應用。

航銓科技
榮獲2023年系統整合輸出獎



     

水位

警報臨界閥值

有效波高值

根據毫米波雷達每秒接收到

到水面的距離數據計算水

水位=（雷達高度）-（距離數據）

每秒顯示水位

1小時平均波高、水位

屏幕顯示水位/波高測量信息

表格資料輸

水位值每秒記錄一次測量數據，峰值每10分鐘計算並記錄一次有效波高值
當顯著波高超過閥值時，電子郵件將分兩個階段轉發：警報和警報。

一天兩次，指定時間的有效波高會自動輸入到表格中。

什麼是有效波高?

有效波高

時間

波
高

波
高

1/3

波高不是固定的 平均前 1/3 個峰值
計算有效波高

有效波高是每秒計算的波高數據頂部1 /3的平均值。

氣象站公佈的“波高”與這個“有效波高”相對應。

雷達類型

頻率

檢測距離

雷達角度

距離精度

工作溫度

濕度
防水性能

輸入電源

接口介面

尺吋

重量

FMCW

24GHz

2m～17m

H:10 , V:10

2cm

-35℃ ~ 60℃

0～95% HR

IP-68

DC:12V ~ 24V

RS-232

164×1126×77mm

1.0kg

型號 OSA-UWLM-24SS

應用於東京都港口防坡堤工程
榮獲2023年系統整合輸出獎

毫米波雷達水位波高測量系統
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智慧城市‧移動安全載具‧保護設備商
感測、控制、互連雲端 整合應用。

WLS Cloud

WLS Cloud

WLS (Water Level Sensor) Cloud  採用網格共享機制，可從其他用戶端取得數據。 例如，Robert, Emmy, 
Richard 和 Linda 等用戶，在基於雲端的監測系統 WLS Cloud 中分別安裝了水文、降雨和橋樑監測站。
這些用戶可能會透過調整 WLS Cloud 平台上的設置，來共享監控訊息。 此外，用戶可以選擇建立上層，
並透過 Line、電子郵件或簡訊等方式，及時派往指定的地方，從而提高災難控制和預防措施的效率。
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大車視野輔助系統 MDVR

智慧城市‧移動安全載具‧保護設備商
感測、控制、互連雲端 整合應用。

車內鏡頭
右鏡頭

3D SVM MDVR

監視器

車內鏡頭

前鏡頭

駕駛室鏡頭左鏡頭

後鏡頭

警示

顯示器 1

顯示器 2

鏡頭

其它警示紀錄

多種輸入電壓

車輛

儲存伺服器

3G/4G
網際網路

Wi-Fi

監控中心

GPS I/O

2CH/4CH MDVR 8CH MDVR +360 SVM

MDVR影像顯示器3 鏡頭 MDVR4  鏡頭 3D/360 SVM



毫米波雷達 型號 OSA-79G-AL

型號 OSA-79G-AL

複數檢測

檢測距離

距離精度

輸出格式

尺寸

重量

輸入電源

功耗

工作溫度

防水性能

頻率

雷達角

型式

航 銓 科 技 股 份 有 限 公 司 Hang quan technology co.,ltd.

242新北市新莊區思源路593巷6弄14號1樓 TEL. +886-2-2222-8099
w w w . o s a b e s t . c o m

※注意， 產品外觀和規格如有更改，恕不另行通知。

毫米波雷達是一種小型傳感器，可以利用無線電波測量人、

汽車等物體的位置和速度。

用於盲點檢測

7 9 G Hz頻段毫米波雷達的特點是可以同時探測

多個物體，偵測距離比較遠。由於本產品為單機

銷售，因此需要單獨準備其他連接上位系統。

安裝在重型機具設備後面，雷達
可探測偵測到侵入檢測區域的物
體。最多可同時檢測 10 個物體，
並可根據距離輸出不同的信號。

【應用實例1】

重型機具設備在後退時
的防撞報警

施工現場臨時圍欄（道路邊）的
左右兩側安裝兩台雷達，用於檢
測和預測在出口前移動的車輛和
人員的位置。
通過在臨時圍欄（現場側端）中
安裝的大型監視器上顯示測量結
果，駕駛員在離開時會收到適時
的警報。

工程車輛出口警示
【應用實例2】

輻射圖（檢測區） 構造圖

對偵測於人來說
最多可達 10m 左右



毫米波雷達

複數檢測

毫米波雷達利用無線電波使人、汽車等。

它是一種小型傳感器，可以測量物體的位置和速度。

用於前方碰撞預測警告/複数檢測

77GHz頻段毫米波雷達同時有多個物體。

特點是照射距離長達110m。

本產品為單顆單位出售，因此以上需要

單獨準備位置系統。

兩個雷達安裝在船體側面，將雷

達照射到物體上。通過橋接的PC

上隨時顯示測量信息，您可以在

觀察與物體的距離（最大110m）

的同時操作船舶。也可以通過安

裝兩個雷達來平行輸出對象物體。

用於作業船的起降和疏浚作業到

土船離岸弦處的碼頭船舶之間的

碰撞和接觸等事故的阻止。不受

雨、霧、逆光等的影響。在能見

度低的暴風雨天氣可以安全地測

量到物體的距離。

【應用實例】

作業船的離岸和靠岸，
離岸弦桿支撐

型號 OSA-77G-AL

型號 OSA-77G-AL

檢測距離

距離精度

輸出格式

尺寸

重量

輸入電源

功耗

工作溫度

防水性能

頻率

※注意， 產品外觀和規格如有更改，恕不另行通知。

雷達角

※但是對於人物約40m左右

照 射 圖 構 造 圖

型式

航 銓 科 技 股 份 有 限 公 司 Hang quan technology co.,ltd.

242新北市新莊區思源路593巷6弄14號1樓 TEL. +886-2-2222-8099
w w w . o s a b e s t . c o m



用於前方碰撞預測警告



用於後方碰撞預測警告











型    式

周 波 數

檢 出 範 圍

雷 達 角 度

距 離 精 度

輸 出 方 式

檢 出 速 度

尺    寸

重    量

輸 入 電 源

消 費 電 力

動 作 溫 度

防 水 性 能

與傳統傳感器的比較

毫米波雷達比起其他傳感器具有客製化與價格面的

優勢。近來成為鏡頭與LiDAR的替代品或是併用品

而備受注目。

〇 △ △

〇 △ ○

〇 △ ○

〇 × ○

× △ ○

〇 △ ×

〇 ○ ◎

〇 × ×

機器

環保性能

體積尺寸大小

即時性

價格

形狀辨識

距離辨識

距離精度

可客製化性

毫米波雷達 相機鏡頭  LiDAR光達

※ 人最多約 10m距離。

※ 產品外觀和規格如有更改，恕不另行通知。

24~79GHz頻段毫米波雷達活用

智慧城市‧移動安全載具‧保護設備商
感測、控制、互連雲端 整合應用。
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CAMERA
車 用 鏡 頭

鏡頭｜型號OSA-SCA1906

用於DMS駕駛者監控系統

OSA-SCA1906 特點為 135度廣角鏡頭，

適用於車內，可對車內車外拍攝。由於本

產品為單機銷售，因此需要單獨準備其他

連接上位系統。

•紅外線夜視系統

•外部訊號控制LED

•防塵機身:IP53

•寶馬接頭

•高畫質鏡頭 1080P

•CMOS 芯片

•正像顯示

•圓腳弧身設計

構 造 圖
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